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Basic Information

Size: 536.6x345.5x260mm(Excluding MRP Adjustable Damper)
Size: 536.6x355.5x260mm(Including MRP Adjustable Damper)

A User Manual

Assembly

1.Align the pedal surface and footrest with the mounting
holes as shown in the diagram.

2.Use four M4x10mm screws to secure both sides of the
pedal surface. The mounting holes are adjustable to
accommodate different pedal heights.

3.Use two M4x18mm screws to secure the footrest.

4.Assembly is now complete.

* All screws and tools required for assembly are included
in the MOZA MRP Rudder Pedals accessory kit.

Connecting to PC

1.Direct Connection to PC

Use the included USB cable to connect the Type-B end to the corresponding port on the
back of the MRP Rudder Pedals, and connect the Type-A end to your PC. Once the
connection is successful, the rudder pedals will be displayed as connected in the MOZA
Cockpit software.

% Direct connection via USB cable é
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2.Connecting to PC through MOZA Flight Base

Use the included RJ11 cable to connect one end to the corresponding port on the back of
the MRP Rudder Pedals, and the other end to the MOZA Flight Base.Once the connection is
successful, the rudder pedals will be displayed as connected in the MOZA Cockpit
software.

O
gy

?

Adjusting Rudder Pedal Centering Force
By changing the number of springs, different levels of
centering force can be achieved.

Adjusting Rudder Pedal Yaw Axis Travel Range

By turning the screws clockwise or counterclockwise as
shown in the diagram,the effective travel range of the
yaw axis can be adjusted.

Adjusting Pedal Angle

By loosening the limit screws on both sides of the pedal
counterclockwise as shown in the diagram, the pedal
plate angle can be adjusted within a 30° range.




Installing/Removing the Footrest

By installing or removing the screws shown in the
diagram, the footrest at the bottom of the pedal can be
attached or detached.

Installation on profiles

Remove the 4 foot pads. As shown in the diagram, slip
the pads over the screws that pass through the holes in
the equipment from bottom to top. Then align the
screws with the slider nuts in the profile and tighten

them to complete the fixed installation of the equipment.

Software Overview

Main Interface

In the MOZA Cockpit software, users can view the status of all connected devices -

including the base, joystick, throttle, and pedals. The game list on the right allows for quick

game launches and parameter configuration.

MRP Rudder Padels Settings
Axis Response Curve Adjustment
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Users can adjust the output curves for the left brake pedal, right brake pedal, and yaw axis
through the rudder pedal settings interface to accommodate the operational characteris-

tics of different aircraft models.



Axis Calibration

The rudder pedals are factory-calibrated and can be used directly upon installation.

If incorrect axis output is observed during use (typically caused by unexpected magnetic
field changes in the operating environment), recalibration may be required. Click the "Start
Calibration" button for the corresponding axis in the interface, then follow the on-screen
instructions to move the left pedal, right pedal, and yaw axis through their full range of
motion before the countdown ends. After calibration completes, the pedals will function

correctly.

[ Precautions

* Do not expose the device to rain, humidity, or direct sunlight.

® Do not connect MOZA flight sim products with MOZA racing products.

® Recommended operating temperature: 5°C - 35°C.

e Limit gaming time to avoid health risks.

* Not suitable for children under 6 years (choking hazard).

e Children under 13 must use under parental supervision.

® Unauthorized disassembly voids the warranty.

® Repairs or part replacements must be performed by authorized service centers only.
® Keep away from heat sources.

e Unplug the power cable if not in use for extended periods.

e Stop use immediately and contact MOZA support if abnormalities occur.

e For the latest updates, visit the official MOZA website and social platforms.



[l Informations de base

Dimensions : 536.6 x 345.5 x 260 mm (sans amortisseur réglable MRP)
Dimensions : 536.6 x 355.5 x 260 mm (avec amortisseur réglable MRP)

[ Manuel d’utilisation

Assemblage

1. Alignez la surface de la pédale et le repose-pieds avec les
trous de fixation comme indiqué sur le schéma.

2. Utilisez quatre vis M4x10 mm pour fixer les deux cotés de
la surface de la pédale. Les trous de fixation sont réglables
pour s’adapter a différentes hauteurs de pédales.

3. Utilisez deux vis M4x18 mm pour fixer le repose-pieds.

4. Lassemblage est maintenant terminé.

* Toutes les vis et outils nécessaires a I'assemblage sont
inclus dans le kit d’accessoires des pédales de palonnier
MOZA MRP.

Connexion au PC

1. Connexion directe au PC

Utilisez le cable USB fourni pour connecter I'extrémité Type-B au port correspondant a I'arriere
des pédales de palonnier MRP, puis I'extrémité Type-A & votre PC. Une fois la connexion
réussie, les pédales apparaitront comme connectées dans le logiciel MOZA Cockpit.

% Connexion directe via cable USB é
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2. Connexion au PC via la MOZA Flight Base

Utilisez le cable RJ11 fourni pour connecter une extrémité au port correspondant a I'arriére des
pédales MRP et l'autre extrémité a la MOZA Flight Base. Une fois la connexion réussie, les
pédales apparaitront comme connectées dans le logiciel MOZA Cockpit.

i

Réglage de la force de recentrage du palonnier
En modifiant le nombre de ressorts, différents niveaux de
force de recentrage peuvent étre obtenus.

Réglage de la course de I'axe de lacet

En tournant les vis dans le sens horaire ou antihoraire
comme indiqué sur le schéma, la course effective de
I'axe de lacet peut étre ajustée.

Réglage de I'angle des pédales

En desserrant les vis de butée de chaque co6té des
pédales dans le sens antihoraire comme indiqué sur le
schéma, I'angle de la plaque de pédale peut étre ajusté
sur une plage de 30°.




Installation/Retrait du repose-pieds

En installant ou retirant les vis indiquées sur le schéma, le g %
repose-pieds situé au bas de la pédale peut étre fixé ou 52
retiré.

Installation sur profilés

Retirez les 4 patins. Comme indiqué sur le schéma,
faites glisser les patins sur les vis qui passent a travers
les trous de I'équipement de bas en haut. Alignez ensuite
les vis avec les écrous coulissants du profilé et serrez
pour finaliser l'installation fixe de I'équipement.

[El Apercu du logiciel

Interface principale

Dans le logiciel MOZA Cockpit, les utilisateurs peuvent visualiser I'état de tous les appareils
connectés — y compris la base, le joystick, la manette des gaz et les pédales. La liste de jeux
a droite permet un lancement rapide et une configuration des paramétres.

Paramétres des pédales de palonnier MRP
Réglage de la courbe de réponse des axes
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Les utilisateurs peuvent ajuster les courbes de sortie de la pédale de frein gauche, de la
pédale de frein droite et de I'axe de lacet via I'interface des parametres du palonnier afin de
s’adapter aux caractéristiques opérationnelles de différents modéles d’aéronefs.



Calibration des axes

Les pédales sont calibrées en usine et peuvent étre utilisées directement apres installation.
Si une sortie d’axe incorrecte est observée lors de I'utilisation (généralement causée par des
variations inattendues du champ magnétique dans I'environnement), une recalibration peut
étre nécessaire. Cliquez sur le bouton « Démarrer la calibration » pour I'axe concerné, puis
suivez les instructions a I'écran pour déplacer la pédale gauche, la pédale droite et 'axe de
lacet sur toute leur course avant la fin du décompte. Une fois la calibration terminée, les
pédales fonctionneront correctement.

[ Précautions
* N'exposez pas I'appareil a la pluie, a 'humidité ou au soleil direct.

* Ne connectez pas les produits de simulation aéronautique MOZA aux produits de simulation
automobile MOZA.

» Température de fonctionnement recommandée : 5°C — 35°C.

* Limitez votre temps de jeu pour éviter les risques pour la santé.

* Ne convient pas aux enfants de moins de 6 ans (risque d’étouffement).

« Les enfants de moins de 13 ans doivent utiliser I'appareil sous la supervision d’'un adulte.
 Tout démontage non autorisé annule la garantie.

* Les réparations ou remplacements de piéces doivent étre effectués uniquement par des
centres de service agréés.

» Gardez I'appareil a I'écart des sources de chaleur.
» Débranchez le cable d’alimentation en cas de non-utilisation prolongée.
* Arrétez I'utilisation immédiatement et contactez le support MOZA en cas d’anomalie.

* Pour les dernieres mises a jour, consultez le site officiel de MOZA et ses plateformes
sociales.



LIl Aligemeine Informationen

GroRe: 536,6 x 345,5 x 260 mm (ohne MRP-einstellbaren Dampfer)
GroRe: 536,6 x 355,5 x 260 mm (mit MRP-einstellbarem Dampfer)

[ Benutzerhandbuch

Montage

1. Richten Sie die Pedalflache und die FuRstitze wie in der
Abbildung gezeigt an den Befestigungsléchern aus.

2. Befestigen Sie beide Seiten der Pedalflache mit vier
M4x10-mm-Schrauben. Die Befestigungslécher  sind
verstellbar, um unterschiedliche Pedalhdhen anzupassen.

3. Befestigen Sie die Fulistitze mit zwei M4x18-mm-Schrau-
ben.

4. Die Montage ist nun abgeschlossen.

* Alle fur die Montage erforderlichen Schrauben und Werkze-
uge sind im Zubehérsatz der MOZA MRP Rudder Pedals
enthalten.

Anschluss an den PC

1. Direkter Anschluss an den PC

Verwenden Sie das mitgelieferte USB-Kabel, um das Typ-B-Ende an den entsprechenden
Anschluss auf der Riickseite der MRP-Ruderpedale anzuschlieen, und verbinden Sie das
Typ-A-Ende mit Inrem PC. Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die Ruderpedale in
der MOZA Cockpit-Software als angeschlossen angezeigt.

% Direkter Anschluss tiber USB-Kabel é
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2. Verbindung zum PC uber MOZA Flight Base

Verbinden Sie das mitgelieferte RJ11-Kabel mit einem Ende an den entsprechenden Anschluss
auf der Rickseite der MRP-Ruderpedale und mit dem anderen Ende an die MOZA Flight Base.
Sobald die Verbindung hergestellt ist, werden die Ruderpedale in der MOZA Cockpit-Software
als verbunden angezeigt.

?

Das Rudder wird tiber RJ11 mit der Basis verbunden. Verbinden Sie dann die Basis Uber ein
USB-Kabel mit dem PC.

Einstellung der Zentrierkraft des Ruderpedals
Durch Veranderung der Anzahl der Federn lassen sich
unterschiedliche Zentrierkrafte erzielen.

Einstellung des Bewegungsbereichs der Gierachse
des Ruderpedals

Durch Drehen der Schrauben im Uhrzeigersinn oder
gegen den Uhrzeigersinn, wie in der Abbildung gezeigt,
kann der effektive Bewegungsbereich der Gierachse
eingestellt werden.

Einstellung des Pedalwinkels

Durch Lésen der Begrenzungsschrauben auf beiden
Seiten des Pedals gegen den Uhrzeigersinn, wie in der
Abbildung gezeigt, kann der Winkel der Pedalplatte
innerhalb eines Bereichs von 30° eingestellt werden.




Anbringen/Entfernen der FuBstiitze
Durch Anbringen oder Entfernen der in der Abbildung 9 =
gezeigten Schrauben kann die Ful3stiitze an der Unterseite 52

des Pedals befestigt oder abgenommen werden.

Montage an Profilen

Entfernen Sie die 4 FuRpolster. Schieben Sie die Polster
wie in der Abbildung gezeigt von unten nach oben tber
die Schrauben, die durch die Lécher im Gerat
hindurchragen. Richten Sie dann die Schrauben an den
Schiebe-Muttern im Profil aus und ziehen Sie sie fest,
um die feste Montage des Gerats abzuschliefien.

[E Software-Ubersicht

Hauptschnittstelle

In der MOZA Cockpit-Software kénnen Benutzer den Status aller angeschlossenen Gerate
anzeigen — einschlieRlich Basisstation, Joystick, Gashebel und Pedalen. Uber die Spieleliste
auf der rechten Seite lassen sich Spiele schnell starten und Parameter konfigurieren.

MRP-Ruderpedal-Einstellungen
Anpassung der Achsen-Reaktionskurve
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Benutzer kdnnen die Ausgangskurven fir das linke Bremspedal, das rechte Bremspedal und
die Gierachse Uber die Schnittstelle firr die Ruderpedaleinstellungen anpassen, um sie an die
Betriebseigenschaften verschiedener Flugzeugmodelle anzupassen.

1



Achsenkalibrierung

Die Ruderpedale sind werkseitig kalibriert und kdnnen direkt nach der Installation verwendet
werden.

Wenn wahrend des Gebrauchs eine falsche Achsenausgabe festgestellt wird (in der Regel
verursacht durch unerwartete Magnetfeldanderungen in der Betriebsumgebung), kann eine
Neukalibrierung erforderlich sein. Klicken Sie in der Benutzeroberflache auf die Schaltflache
JKalibrierung starten® fir die entsprechende Achse und befolgen Sie dann die Anweisungen
auf dem Bildschirm, um das linke Pedal, das rechte Pedal und die Gierachse vor Ablauf des
Countdowns Uber ihren gesamten Bewegungsbereich zu bewegen. Nach Abschluss der
Kalibrierung funktionieren die Pedale wieder ordnungsgemaR.

[ VorsichtsmaBnahmen

« Setzen Sie das Gerat weder Regen, Feuchtigkeit noch direkter Sonneneinstrahlung aus.
* Verbinden Sie MOZA-Flugsimulatorprodukte nicht mit MOZA-Rennsportprodukten.

* Empfohlene Betriebstemperatur: 5 °C — 35 °C.

» Begrenzen Sie die Spielzeit, um Gesundheitsrisiken zu vermeiden.

« Nicht geeignet flr Kinder unter 6 Jahren (Erstickungsgefahr).

» Kinder unter 13 Jahren dirfen das Gerat nur unter Aufsicht ihrer Eltern verwenden.

* Durch unbefugte Demontage erlischt die Garantie.

* Reparaturen oder der Austausch von Teilen dirfen nur von autorisierten Servicecentern
durchgefiihrt werden.

* Von Warmequellen fernhalten.
« Ziehen Sie das Netzkabel ab, wenn das Gerat Iangere Zeit nicht benutzt wird.

« Stellen Sie die Nutzung sofort ein und wenden Sie sich an den MOZA-Support, wenn
UnregelmaRigkeiten auftreten.

* Die neuesten Updates finden Sie auf der offiziellen MOZA-Website und den sozialen
Plattformen.



[l Informacion basica

Dimensiones: 536,6 x 345,5 x 260 mm (excluido el amortiguador ajustable MRP)
Dimensiones: 536,6 x 355,5 x 260 mm (incluido el amortiguador ajustable MRP)

I[A Manual de usuario

Montaje

1. Alinea la superficie del pedal y el reposapiés con los orificios
de montaje como se muestra en el diagrama.

2. Utiliza cuatro tornillos M4 x 10 mm para fijar ambos lados de
la superficie del pedal. Los orificios de montaje son
ajustables para adaptarse a diferentes alturas de pedal.

3. Utiliza dos tornillos M4 x 18 mm para fijar el reposapiés.

4. El montaje ya esta completo.

* Todos los tornillos y herramientas necesarios para el montaje
se incluyen en el kit de accesorios de los Pedales de Timoén
MOZA MRP.

Conexion al PC

1. Conexion directa al PC

Utiliza el cable USB incluido para conectar el extremo Tipo-B al puerto correspondiente en la
parte trasera de los Pedales de Timén MRP y conecta el extremo Tipo-A a tu PC. Una vez que
la conexidn sea exitosa, los pedales de timén se mostraran como conectados en el software
MOZA Cockpit.

% Conexion directa mediante cable USB é
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2. Conexion al PC a través de la Base de Vuelo MOZA

Utiliza el cable RJ11 incluido para conectar un extremo al puerto correspondiente en la parte
trasera de los Pedales de Timéon MRP, y el otro extremo a la Base de Vuelo MOZA. Una vez
que la conexion sea exitosa, los pedales de timén se mostraran como conectados en el
software MOZA Cockpit.

i

El Timén se conecta a la Base mediante RJ11. Luego, conecta la Base al PC mediante un
cable USB.

Ajuste de la Fuerza de Centrado del Pedal de Timoén
Cambiando el nimero de muelles, se pueden lograr
diferentes niveles de fuerza de centrado.

Ajuste del Rango de Recorrido del Eje de Guinada
del Pedal de Timén

Girando los tornillos en el sentido de las agujas del reloj
o en sentido contrario, como se muestra en el diagrama,
se puede ajustar el rango de recorrido efectivo del eje
de guifiada.

Ajuste del Angulo del Pedal

Aflojando los tornillos de tope a ambos lados del pedal en
sentido contrario a las agujas del reloj, como se muestra
en el diagrama, se puede ajustar el angulo de la placa del
pedal dentro de un rango de 30°.




Instalacion/Retirada del Reposapiés
Instalando o retirando los tornillos que se muestran en el 9 =
diagrama, se puede colocar o quitar el reposapiés situado 52

en la parte inferior del pedal.

Instalacion en perfiles

Retira las 4 almohadillas de los pies. Como se muestra
en el diagrama, desliza las almohadillas sobre los
tornillos que pasan por los orificios del equipo de abajo
hacia arriba. Luego, alinea los tornillos con las tuercas
deslizantes en el perfil y apriétalos para completar la
instalacion fija del equipo.

[El Descripcion General del Software

Interfaz Principal

En el software MOZA Cockpit, los usuarios pueden ver el estado de todos los dispositivos
conectados: incluyendo la base, la palanca de vuelo, el acelerador y los pedales. La lista de
juegos a la derecha permite lanzar juegos rapidamente y configurar sus parametros.

Configuracion de los Pedales de Timén MRP
Ajuste de la Curva de Respuesta del Eje
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Los usuarios pueden ajustar las curvas de salida para el pedal de freno izquierdo, el pedal de
freno derecho y el eje de guifiada a través de la interfaz de— configuracion de los pedales de
timoén para adaptarse a las caracteristicas operativas de diferentes modelos de aeronaves.

15



Calibracion del Eje

Los pedales de timén vienen calibrados de fabrica y pueden usarse directamente tras la
instalacion.

Si se observa una salida incorrecta del eje durante el uso (normalmente causada por
cambios inesperados en el campo magnético del entorno de uso), puede ser necesario
recalibrar. Haz clic en el botén "Iniciar Calibraciéon” para el eje correspondiente en la interfaz,
luego sigue las instrucciones en pantalla para mover el pedal izquierdo, el pedal derecho y el
eje de guinada a lo largo de todo su rango de movimiento antes de que termine la cuenta
atrés. Una vez completada la calibracion, los pedales funcionaran correctamente.

[ Precauciones de uso

* No expongas el dispositivo a la lluvia, la humedad ni a la luz solar directa.

* No conectes productos de simulacién de vuelo MOZA con productos de simulacion de
carreras MOZA.

» Temperatura de funcionamiento recomendada: 5 °C — 35 °C.

* Limita el tiempo de juego para evitar riesgos para la salud.

* No apto para nifios menores de 6 afios (riesgo de asfixia).

* Los nifilos menores de 13 afios deben usarlo bajo supervision de un adulto.
« El desmontaje no autorizado anula la garantia.

* Las reparaciones o sustituciones de piezas solo deben realizarlas centros de servicio
autorizados.

» Mantenlo alejado de fuentes de calor.
» Desenchufa el cable de alimentacion si no vas a usarlo durante periodos prolongados.

* Deja de usarlo inmediatamente y contacta con el soporte de MOZA si se produce alguna
anomalia.

« Para obtener las Ultimas actualizaciones, visita el sitio web oficial de MOZA y sus
plataformas sociales.



[l Informazioni di base

Dimensioni: 536,6 x 345,5 x 260 mm (escluso I'ammortizzatore regolabile MRP)
Dimensioni: 536,6 x 355,5 x 260 mm (incluso I'ammortizzatore regolabile MRP)

[ Manuale d'Uso

Montaggio

1. Allineare la superficie del pedale e il poggiapiedi con i fori di
montaggio come mostrato nell'illustrazione.

2. Utilizzare quattro viti M4x10 mm per fissare entrambi i lati
della superficie del pedale. | fori di montaggio sono regolabili
per adattarsi a diverse altezze del pedale.

3. Utilizzare due viti M4x18 mm per fissare il poggiapiedi.

4. 1l montaggio & ora completo.

* Tutte le viti e gli utensili necessari per il montaggio sono
inclusi nel kit di accessori dei Pedali del Timone MOZA MRP.

Connessione al PC

1. Connessione diretta al PC

Utilizzare il cavo USB incluso per collegare I'estremita Tipo-B alla porta corrispondente sul retro
dei Pedali del Timone MRP e collegare I'estremita Tipo-A al proprio PC. Una volta effettuata la
connessione, i pedali del timone verranno visualizzati come connessi nel software MOZA
Cockpit.

% Collegamento diretto tramite cavo USB é
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2. Connessione al PC tramite MOZA Flight Base

Utilizzare il cavo RJ11 incluso per collegare un'estremita alla porta corrispondente sul retro dei
Pedali del Timone MRP e l'altra estremita alla MOZA Flight Base. Una volta effettuata la
connessione, i pedali del timone verranno visualizzati come connessi nel software MOZA
Cockpit.

i

Il Timone si collega alla Base tramite RJ11. Quindi collegare la Base al PC tramite cavo
USB.

Regolazione della forza di centratura dei pedali del
timone

Modificando il numero di molle & possibile ottenere diversi
livelli di forza di centratura.

Regolazione dell'intervallo di corsa dell'asse di
imbardata dei pedali del timone

Ruotando le viti in senso orario o antiorario, come
mostrato nell'illustrazione, € possibile regolare I'intervallo
di corsa effettivo dell'asse di imbardata.

Regolazione dell'angolo dei pedali

Allentando le viti di fine corsa su entrambi i lati del pedale
in senso antiorario, come mostrato nell'illustrazione, &
possibile regolare I'angolazione della piastra del pedale
entro un intervallo di 30°.




Installazione/rimozione del poggiapiedi
Installando o rimuovendo le viti indicate nell'illustrazione, & g %
possibile fissare o rimuovere il poggiapiedi nella parte 52

inferiore del pedale.

Installazione su profili

Rimuovere i 4 piedini in gomma. Come mostrato
nell'illustrazione, far scivolare i piedini sulle viti che
passano attraverso i fori dell'apparecchiatura dal basso
verso l'alto. Quindi allineare le viti con i dadi a slitta nel
profilo, quindi stringere le viti per completare l'installazi-
one fissa dell'apparecchiatura.

[El Panoramica del software

Interfaccia principale

Nel software MOZA Cockpit, gli utenti possono visualizzare lo stato di tutti i dispositivi
connessi, inclusi base, joystick, manetta e pedaliera. L'elenco dei giochi sulla destra consente
I'avvio rapido dei giochi e la configurazione dei parametri.

Impostazioni dei pedali del timone MRP
Regolazione della curva di risposta dell'asse
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Gli utenti possono regolare le curve di uscita per il pedale del freno sinistro, il pedale del freno
destro e I'asse di imbardata tramite I'interfaccia delle impostazioni del pedale del timone, per
adattarsi alle caratteristiche operative dei diversi modelli di aeromobili.
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Calibrazione dell'asse

| pedali del timone sono calibrati in fabbrica e possono essere utilizzati direttamente dopo
l'installazione.

Se durante I'uso si osserva un output errato dell'asse (in genere causato da variazioni
inaspettate del campo magnetico nell'ambiente operativo), potrebbe essere necessaria una
ricalibrazione. Fare clic sul pulsante "Avvia calibrazione" per I'asse corrispondente nell'inter-
faccia, quindi seguire le istruzioni sullo schermo per muovere il pedale sinistro, il pedale
destro e I'asse di imbardata per tutta la loro escursione prima che termini il conto alla
rovescia. Al termine della calibrazione, i pedali funzioneranno correttamente.

[ Precauzioni

* Non esporre il dispositivo alla pioggia, all'umidita o alla luce solare diretta.

* Non collegare i prodotti di simulazione di volo MOZA (flight sim) con i prodotti di corse
MOZA (racing).

» Temperatura di esercizio consigliata: 5°C — 35°C.

« Limitare il tempo dedicato al gioco per evitare rischi per la salute.

*» Non adatto a bambini di eta inferiore a 6 anni (rischio di soffocamento).

* | bambini di eta inferiore ai 13 anni devono utilizzarlo sotto la supervisione dei genitori.
* Lo smontaggio non autorizzato invalida la garanzia.

* Le riparazioni o le sostituzioni di componenti devono essere eseguite esclusivamente da
centri di assistenza autorizzati.

* Tenere lontano da fonti di calore.
« Scollegare il cavo di alimentazione se non si utilizza I'apparecchio per periodi prolungati.
* In caso di anomalie, interrompere immediatamente I'uso e contattare I'assistenza MOZA.

« Per gli ultimi aggiornamenti, visitare il sito web ufficiale di MOZA e le piattaforme social.

20



[l OcHoBHas MHdopMauus

Pasmep: 536,6x345,5x260 mm (6e3 yveTa perynupyemoro gemndepa MRP)
Pa3mep: 536,6x355,5x260 mm (c yueTom perynupyemoro aemndepa MRP)

[ PykoBoacTBO nonb3oBaTens

Cb6opka

1.CoBmecTUTE NOBEPXHOCTL NEAany 1 NoacTaBKy Ans Hor ¢
MOHT&XXHbIMW OTBEPCTUAMM, KaK NOKa3aHo Ha cxeme.

2.3akpenute o6e NOBEPXHOCTY NeAany YeTbipbMsl BUHTaMM
M4x10 mm. KpenéxHble oTBEpCTUS perynupyoTcs Ans
yCTaHOBKM Ha Nefanv pasHow BbICOTbI.

3.3akpenuTe noacTasky Ans HOr ABYyMSA BUHTaMy M4x18 mm.

4.Cbopka 3aBepLueHa.

* Bce BUHTbI U IHCTPYMEHTbI, HeobxoavMble Ansi cOopku, BXoaaT
B koMnnekT akceccyapoB MOZA MRP Rudder Pedals.

MopgknioveHume k MK

1.Mpsmoe noaxnitodeHne k MK

Mcnonb3yinte USB-kabenb 13 Komnnekta NocTtaBku Ans NOAkMoyeHuss pasbéma Type-B k
COOTBETCTBYIOLLEMY MOPTY Ha 3agHel naHenu neganen pyns HanpasneHns MRP, a pa3bém
Type-A — k koMnbloTepy. Nocne ycnelHoro NoakmoYeHns neaany pyns HanpaeneHus oyayT
oTobpaxaTbCst Kak noakntoyeHHble B nporpamme MOZA Cockpit.

%I‘Ipﬂmoe noakntoyeHne yepes USB é
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2.Mopkntoyerue k MK yepes 6asy MOZA Flight Base

Vcnonb3ayiite kabenb RJ11 13 koMmnnekTa NoCTaBkM Ans NOAKMHOYEHNS OQHOTO KOHLA K
COOTBETCTBYHOLLEMY NOPTY Ha 3aHel naHenu neganen pyns HanpasneHust MRP, a gpyroro
KOHUa — Kk 6aze MOZA Flight Base. Mocne ycnelHoro noaknoveHns neganu pyns
Hanpasnenus ByayT otobpaxaTtbes kak nofkmtoveHHble B nporpamme MOZA Cockpit.

pe_SN

MoakntounTe pynb k 6a3e yepes kabenb RJ11, 3atem nogkntounte 6asy k MK yepes
USB-kabernb.

PerynupoBka LieHTp1pYIOLLEro ycunus neaanv pyns
HanpaBneHus

M3MeHss KONMMYeCTBO MPYXWH, MOXHO J0OUTLCS pa3Horo
YPOBHS! LIEHTPUPYIOLLLETO YCUMUS.

Perynupoeka guana3oHa xofa neganu pyns
HanpaBrieHUs1 No BepTUKanbHOM Ocu

MoBopauvBas BUHTHLI MO YaCOBOWN CTPESKE UK NPOTUB
4aCcoBOIi CTPENKU, Kak NMoKa3aHO Ha CXeME, MOXHO
perynuposaTth 3peKTUBHbINM A1anasoH nepemeLLeHus
BEpPTUKaNbHOM OCK (OCK pbiCKaHUs).

PerynupoBKa yrna HaknoHa neganu

OcnabuB orpaHn4YnTENbHbIE BUHTbI C 06EMX CTOPOH
nefanu NpoT1B YacoBOW CTPENKM, kak Nokas3aHo Ha
CXeMe, MOXHO OTperynupoBaTh Yrof HaknoHa
NoBEPXHOCTM neganu B Ananasoxe o 30°.
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YcTaHoBKa/CHSAITUE NOACTaBKU ANSA HOT

YCTaHOBWB UMW CHSB BUHTbI, NMOKa3aHHbIe Ha cXxeme,
MOXXHO MPUKPENUTL UMW OTCOEANHUTL NOACTABKY A1s1 HOT
noa neganbio.

MoHTax Ha npocunu

CHuMUTE 4 onopHble HOXKK. Kak noka3aHo Ha cxeme,
HafileHbTe OMNopbl Ha BUHTLI, NPOXoasLume Yyepes
oTBEpCTMsi B 060pyAOBaHNM, CHU3Y BBEpX. 3aTemM
COBMECTUTE BUHTbI C raikaMu-nonayHkamu B npodune u
3aTaHUTE KX, 4TOObI 3aBepLUMTL UKCaLuo
obopynoBaHus.

[El OnwucaHue nporpammbi

OcHoBHOM UHTepdeiic

B nporpamme MOZA Cockpit nonb3osatenu MoryT npocMaTpuaTb COCTOSIHUE BCEX
NOAKIIOYEHHbIX YCTPOMCTB, BKMNtovas 6a3y, AXONUCTUK, Apoccernb U negany. Cnncok urp
cnpaBa no3sonsieT 6bICTPO 3anyckaTb Urpbl M HacTpanBaTb NapaMeTpbl B HUX.

HacTtpowku neganeu pynsa Hanpaeneuna MRP
PerynupoBka KpuBoW OTKnmKa ocu

BIAP- im0 P ot il ¢

Rurider

Monb3oBaTenu MoryT HacTpansaTb KpMBbIE BbIXOAHbIV AaHHLIX AfA NeBoii Neaanu Topmosa,
npaBoi nejany TopMo3a M BepTMKarbHOW OCU Yepe3 WHTEepdENC HacTpoek nedanu pyns
HanpasneHusi, YTobbl MPUBAM3UTL MX K BKCMITyaTauMOHHBIM XapaKTepUcTMKaM pasiuyHbIX

MoZeren caMoneToB.
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KanubpoBka ocn

Mepnanu pyns HanpasneHust oTKannbpoBaHbl Ha 3aBOAE W rOTOBbI K MCMOMNb30BaHMIO cpasy
nocne yCTaHOBKM.

Ecnu Bo Bpemsi ncnonb3oBaHus HabnoaaeTcs HEKOPPEKTHBIM curHan no ocu (06blIMHO
BbI3BaHHbI HeNpeABUAEHHBIMY U3MEHEHUAMM MarHUTHOTO nons B paboyen cpeae), MoXeT
notpeboBaTbCs NOBTOPHAsA kanubposka. HaxmuTe kHOMKY «HayaTb kannbpoBKy» Ans
COOTBETCTBYOLLEN OCK B MHTEpdelice, 3aTeM CreaynTe MHCTPYKUMAM Ha 3KpaHe, Y4ToObI
MOMHOCTbLIO NEPeMeCTUTb NEBYIO Nefdarb, NPaByio Nefanb U BepTuKasrbHYyo OCb A0
OKOH4YaHWs obpaTHoro oTcyéTa. lNocne 3aBepLueHnst kanmbposku neganu 6yayT pabotaTtb
KOPPEKTHO.

X1 Mepbl NpeaoCTOPOXHOCTH

He noasepraiiTe yCTPOMCTBO BO3AEGNCTBUIO XKIUAKOCTEN, BNXKHOCTU MW NPSMbIX COMHEYHbIX
nyyen.

'\I-/II% %(Eonbsyme o6GopynosaHvie Ans asuacumynstopos MOZA ¢ roHouHbIM 060opynoBaHem

PekomeHpyemasi Temnepatypa B nometyeHum: 5°C ~ 30°C.

[ns Bawwein 6esonacHocTu 1 noadepXxaHnsi XOpOLLEro CamodyBCTBUSA, noxanyicra, crneguTe 3a
BpemMeHeM, NpoBeaeHHbIM 3a UrPoun.

YCTPOWCTBO He NpeaHasHa4YeHo And AeTei mrajlue 6 neT, Mernkve akceccyapbl MoryT
NPeACTaBnAaTb OMacHOCTb yAyLUbS!

et go 13 net AomKHbl HAXOAWTLCS MO, MPUCMOTPOM B3POCTIbIX.

KaTeropuyecku 3anpeLuaetcs pa36MpaTb oGopy,u,oaaHme CamMOoCTOsITENbHO, HecobntoaeHne
3TOro npasuiia NpmMBENET K NoTepe rapaHTun.

B uensix obecneveHns 6e3onacHOCTV Nonb3oBaTeNs PEMOHT UMK 3aMeHa AeTanei MoryT
OCYLLECTBIATLCS TONbKO OQZ)I/ILI,I/IaﬂbHO aBTOPU30BaAHHbLIMU PEMOHTHBLIMU LIEHTPaMWU.

He nogBepranTe yCTpONCTBO BO3AENCTBUIO MCTOYHUKOB Tenna.

OTkntouuTe yCTpOIZCTBO OT CeTU NTaHnA, ecrim OHO He UCMOJb3YEeTCA B TeYeHne ANNTeNbHOro
BpemMeHu.

HemeaneHHo npekpatute UCMornb30BaHve 060pyaoBaHMs U obpaTuTech B CRy»K0y noaaepku
MOZA, ecnv npu ero ncnonb30BaHWm BO3HUKHYT Kakue-nnbo TexHn4eckme npobneml.

[ns nonyyeHuns nocreaHnx 06HOBNEHNI noceTuTe oduumanbHblii caint MOZA v Hawwm
ocbuumanbHble akkayHTbl B COLMArbHbIX CETSIX.
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[l Informagoes Basicas

Tamanho: 536,6 x 345,5 x 260 mm (Excluindo o Amortecedor Ajustavel MRP)
Tamanho: 536,6 x 355,5 x 260 mm (Incluindo o Amortecedor Ajustavel MRP)

XA Manual do Utilizador

Montagem

1. Alinhe a superficie do pedal e o apoio para os pés com os
orificios de montagem, conforme mostrado no diagrama.

2. Utilize quatro parafusos M4x10 mm para fixar ambos os
lados da superficie do pedal. Os orificios de montagem séo
ajustaveis para acomodar diferentes alturas do pedal.

3. Utilize dois parafusos M4x18 mm para fixar o apoio para os
pés.

4. A montagem esta concluida.

* Todos os parafusos e ferramentas necessarios para a monta-
gem estdo incluidos no kit de acessodrios dos pedais do
controlo MOZA MRP.

Conectar ao PC

1. Conex&o Direta ao PC

Utilize o cabo USB incluido para conectar a extremidade do tipo B a porta correspondente na
parte traseira dos pedais do controlo MRP e conectar a extremidade do tipo A ao seu PC.
Quando a conexao for realizada, os pedais do controlo serdo exibidos como conectados no
software MOZA Cockpit.

% Conexao direta através de cabo USB é
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2. Conectar ao PC através da MOZA Flight Base

Utilize o cabo RJ11 fornecido para ligar uma extremidade ao conector correspondente na parte
traseira dos pedais do controlo MRP e a outra extremidade a MOZA Flight Base. Quando a
conexao for realizada, os pedais do controlo serdo exibidos como conectados no software
MOZA Cockpit.

i

Ajustando a forga de centralizagdo do pedal do controlo
Ao alterar o nimero de molas, diferentes niveis de forga de
centralizagdo podem ser alcangados.

Ajustar o intervalo de deslocamento do eixo de
guinada do pedal do controlo

Ao girar os parafusos no sentido dos ponteiros do
relégio ou contrario ao dos ponteiros do reldgio,
conforme mostrado no diagrama, é possivel ajustar o
intervalo de deslocamento efetivo do eixo de guinada.

Ajustar o Angulo do Pedal

Ao afrouxar os parafusos de limite em ambos os lados do
pedal no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio,
conforme mostrado no diagrama, € possivel ajustar o
angulo da placa do pedal dentro de um intervalo de 30°.
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Instalagdo/Remocao do Apoio para os Pés
Ao instalar ou remover os parafusos mostrados no 9 =
diagrama, o apoio para os pés na parte inferior do pedal 52

pode ser fixado ou removido.

Instalagao em perfis

Remova as 4 almofadas para os pés. Conforme
mostrado no diagrama, deslize as almofadas sobre os
parafusos que passam pelos orificios no equipamento de
baixo para cima. A instalacéo fixa do equipamento pode
entdo ser concluida alinhando os parafusos com as
porcas deslizantes no perfil e apertando-os.

[El Visao Geral do Software

Interface Principal

No software MOZA Cockpit, os utilizadores podem visualizar o estado de todos os dispositi-
vos conectados, incluindo a base, o joystick, o acelerador e os pedais. A lista de jogos a
direita permite o langamento rapido de jogos e a configuragdo de parametros.

Definigoes dos Pedais do Controlo MRP
Ajuste da Curva de Resposta do Eixo

AP Firm L
Lt Pedal Right Pecal Futder
0 y o
.
g P-4
s 2
i . /
B
- ey &
[

L &) [ & @

Os utilizadores podem ajustar as curvas de saida do pedal do travao esquerdo, do pedal do
travao direito e do eixo de guinada através da interface de definigdes do pedal do controlo
para acomodar as caracteristicas operacionais de diferentes modelos de aeronaves.
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Calibragéo do eixo

Os pedais do controlo sdo calibrados de fabrica e podem ser usados diretamente apéds a
instalacao.

Se for observada uma saida incorreta do eixo durante a utilizagdo (normalmente causada
por alteragdes inesperadas no campo magnético do ambiente operacional), pode ser
necessaria uma recalibragdo. Clique no botéo “Iniciar Calibragéo” para o eixo corresponden-
te na interface e siga as instru¢des no ecra para mover o pedal esquerdo, o pedal direito e o
eixo de guinada em toda a sua amplitude de movimento antes que a contagem regressiva
termine. Apds a concluséo da calibracéo, os pedais funcionarao corretamente.

XA Precaugées

» Nao exponha o dispositivo a chuva, humidade ou luz solar direta.

» Nao conecte produtos de simulagdo de voo MOZA com produtos de corrida MOZA.
» Temperatura de operagéo recomendada: 5 °C — 35 °C.

« Limite o tempo de jogo para evitar riscos a saude.

» Nao é adequado para criangas menores de 6 anos (risco de asfixia).

* Criangas menores de 13 anos devem usar sob a supervisao dos pais.

» A desmontagem nao autorizada anula a garantia.

» Reparagbes ou substituicdes de pecas devem ser realizadas apenas por centros de
assisténcia autorizados.

» Mantenha longe de fontes de calor.
* Desligue o cabo de alimentagéo se nao for utilizar durante longos periodos.

* Interrompa imediatamente a utilizacdo e contacte o suporte da MOZA se ocorrerem
anomalias.

« Para obter as atualizagdes mais recentes, visite o site oficial da MOZA e as plataformas
sociais.
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® Cce Fe &

Manufacturer: Shenzhen Gudsen Technology Co., Ltd
Address: Room 1903-1904, Building 3, Nanshan
ZhiyuanChongwen Park, No. 3370 Liuxian Avenue,
Nanshan District, Shenzhen China

Web: www.mozaracing.com

E-mail: info@mozaracing.com

Made in China

EU Representative: Gudsen Technology EU GmbH
Address: Birkenstrasse 23, 40233 Diisseldorf
Contact: JUNWEN DING

Email: support@gudsen.com

UK Representative: Gudsen Technology UK Limited
Address: Tc-Abo, Luminous House, 300 South Row
Milton Keynes, MK9 2FR, United Kingdom

Contact: JUNWEN DING

Email: support@gudsen.com





